ELABORATION D’UN LOGICIEL POUR LES CALCULS DES
GRANDS PASSAGES DES LIGNES AERIENNES
PAR ESPACES D’'EAU
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Po3pobnena ma nepesipena na KOoHmpoIbHOMY PO3PAXYHKY KOMN' l0mMepHa
npoepama, AKa NpusHayeHa 07 NPOeKMHUX PO3PAXYHKIE BElIUKUX Nepexooi
NoGIMpsAHUX NIHIU eJleKmponepeoadi uepes 800HI NPOCMOpU

Sous définition «des grands passages» on compesnpassages d’une
ligne aérienne (LA) de transport de I'énergie é&lgae par espaces larges d’eau
(les rivieres navigables et celles non navigables,golfes, les détroits marins et
les autres obstacles d’eau) dans les conditionads Idcalité de plaine et par les
différentes gorges dans les conditions de la ltxdik montagne.

Le calcul des paramétres d’un grand passage deobha8iste en calcul des
leurs conducteurs qui est nécessaire pour trowsemgabarits de la ligne au-
dessus de la surface d’eau ou bien des marquea tbedlité de montagne.
Autrement dit, on s’intéresse aux fleches de pesa la longueur du conducteur
sur le passage a élaborer.

Les méthodes usuelles pour la solution de ce @nublse basent sur la
théorie d’'une chainette a [l'utilisation de I'égoati cubique connue de
changement d’état d’'un conducteur qui suppose tendoparabolique de la
courbe de pose du conducteur dans une portée lignéa Mais, comme les
résultats des calculs d’étude pour les grands gasssignalent, cela améne aux
erreurs inadmissibles en valeurs des fleches de plos conducteur sur le
passage. Pour les abaisser nous avons proposésétbedes de calcul des
parametres mentionnés en se basant sur la théane dhaine a résistance
identique.

Dans cet article on a résous le probleme de laposition et de la
réalisation d’un logiciel du calcul des grands pass des LA que peut étre
abordé par les spécialistes dans le domaine dedéétles LA. Ce logiciel est
construit sur la base de l'algorithme élaborée éhkre des systémes électriques
de notre université.

Marquons que la chaine a résistance identiquet ciee chaine de
I'épaisseur variable, ayant I'épaisseur dans chpgun est proportionnelle a la
tension, et la probabilité de la rupture dans tiesspoints de cette chaine est
identique.

Le logiciel du calcul des grands passages des &/Algs espaces larges
deau c'est un projet dordinateur qui est réalipar lange DELPHI.
L’algorithme de calcul est présenté ci-dessous rgemble de I'exemple de



control. En logiciel élaboré on a employé la méthatks tangentes pour la
solution de l'équation principale de changementtad’élu conducteur et la
méthode de demi-division au cours du calcul du metee X,. Le logiciel
prévoit I'introduction des parametres de calculmples conducteurs et pour les
cables de garde dans la base des données.

L’interface du logiciel élaboré est présenté figal.

En vue de réglage du logiciel et du contrdle dedéesse des calculs d'un
grand passage de LA par espaces d'eau d’apréspe®rts propose€s nous
utilisions a titre de la variante de controle uemple numérigue amené plus
bas qui reflete au fond l'algorithme de calcul dhassage de LA par la riviere.
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Figure 1 — L’interface du logiciel

Supposons qu'il est nécessaire de définir le rgabad’'une LA sur le
passage en conditions de la températue C pour le conducteurc -400/93
monté par la riviere navigable a la portée7oom et a la différencé=67,73m
entre les hauteurs des points de la suspensioomiucteur sur les pylénes de
traversédfig. 2). Avec cela on indigue aussi les marques du prefipassage de
LA dans les points de linstallation des pylonedeehiveau de l'eau dans la
riviere, ainsi que la hauteur des pylones de ts@eer

Pour les calculs on a accepté les conditions clijuas suivantes:

- la température supérieure de l'air: +40C;



- la température de la formation du verglas: 5°G;
- la IV région selon le verglas;

- la 11l région selon le vent.

Les données sur le conductedr - 400/93:

- la charge spécifique du poids propre du fil y, = 3730107° m??n'\r'rz ;
- le coefficient de température de la dilatatiowediire a =183200°° Oi;
C
- le coefficient d'élasticité /3:112E|10‘6r(;|1T”l12| ;
- la contrainte admissible dans le conducteur O g = 14,90"—13;
MM
- la charge spécifique la plus grande sur le fil y, = 9640107 ??n'\r'rz :
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Figure 2 — Le profil du grand passage de LA paiviare
Acceptons la contrainte maximale de calcul o, = 10,4101""'\'2 .
mmn

Alors, comme il convient de la fig. 1
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Et puis on résout I'équation principale de changetmdétat du
conducteur par rapport a la valeur de contraintesda conducteur en cas de
température +
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Trouvons la valeur de la coordonng&g (reg. la fig. 2):
h=-240 | cos 12 ( —X0)+U+40 Ih cos 22 Xo;
yl U+40 1 Umax
_3 _3
6773=- 401 —In 0053'73m0 (700- X,) + 401 —In coqa73EL0 X,
373010 401 37300 401
X, =250m.
-3
Y, =G0y cos /L X, 401 —In cosa73ELO [(250=-2933m ;
Vi O.10 373ELO 401
-3
h+Y, = -2 cos [l - X,) = 2% cos > 229" 50 = 9706m;
14 .10 373007 401

h+Y, = 2933+ 67,73= 9706m.

Alors, le gabarit de LA jusqu’a la surface d’eatiégal a:

h2:(H +hpyl)_(h+Y0+Hhe.)i

prof .H

ou Hprof.h

=226,33m marque du pyléne hiérarchigue de traversée;
hey=17m — hauteur du pyléne de traversee;
Hhe=111m-— niveau horizontal de la surface d’eau.



h, =(22633+17) - (9706 +111) = 3527 1.
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Figure 3 — Les résultats du calcul d’ordinateurrdelgrand passage
Conclusion

De la comparaison des résultats obtenus (fig.M3yait que le logiciel
élaboré permet d’exécuter effectivement les calptagiques des paramétres de
grands passages par espaces d'eau en utilisanhdegelles expressions
proposées sur la base de la théorie d’'une chamésisiance identique.



