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МОДЕЛЮВАННЯ РОБОТИ ВОДОТРАНСПОРТНОЇ СИСТЕМИ

Враховуючи те, що для систем водопостачання досить складно проводити до-
слідження на діючих об’єктах, доцільно частину досліджень виконувати на експе-
риментальних установках або комп’ютерних моделях. При створенні математичних
моделей важливо досягти компромісу між складністю моделі та її адекватністю.

В даній роботі пропонується математична модель системи водопостачання,
побудована у такий спосіб:

1) для отримання робочої точки, спільно розв’язуються рівняння, що характе-
ризують процеси, що протікають в турбомеханізмі та в мережі:
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де С, R – коефіцієнти опору турбомеханізму та мережі відповідно;
Н0, Нст – нульовий та статичний напори;
ω, ωн – дійсна та номінальна кутові швидкості;
Н, Q – напір та подача;

2) врахуємо явище запізнення руху переднього фронту рідини та інерційність
потоку:
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де 2121 ,,, QQHH – функції змінення напору та подачі на початку та кінці трубопро-
воду відповідно.
Т – стала часу потоку, τ – час запізнення.
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де L – довжина трубопроводу, vр– швидкість руху потоку рідини, с – швидкість руху
звуку в рідині;

3) враховуючи, що момент тертя для багатьох турбомеханізмів не перевищує
5% номінального моменту, його механічну характеристику подаємо у вигляді:
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де Мн – номінальний момент на валу двигуна.




