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ПОРІВНЯННЯ ЕНЕРГЕТИЧНИХ ХАРАКТЕРИСТИК ЧАСТОТНО РЕГУЛЮ-
ВАНОГО ЕЛЕКТРОПРИВОДУ ПОМПОВОЇ УСТАНОВКИ З ХАРАКТЕРИС-
ТАКАМИ НЕРЕГУЛЬОВАНОГО ЕЛЕКТРОПРИВОДУ

Помпові станції систем водопостачання є складними технологічними ком-
плексами взаємозв’язаного електрогідравлічного електроустаткування, що ха-
рактеризуються значною енергоємністю [1]. Тому забезпечення надійності та
ефективності їх функціонування є головною вимогою що пред’являються до
об’єктів такого роду.

Для регулювання подачі та напору в системах водопостачання в наш час
використовують дроселювання чи регулювання частоти обертання робочого
колеса приводного двигуна відцентрової помпи. Для порівняння енергоефекти-
вності цих двох методів в роботі пропонується методика наближеної порівня-
льної оцінки споживання електричної енергії приводним двигуном при дросе-
люванні та частотному керуванні (ЧК). Використовуючи основні залежності,
що описують роботу турбомеханізму та залежність, що визначає значення мо-
менту на валу приводного двигуна і виходячи з того, що коефіцієнт корисної дії
(ККД) при ЧК, та при дроселюванні мають різні значення, можна розрахувати
потужність, що розвивається приводним двигуном в залежності від потоку рі-
дини Q для методів керування, що розглядаються.

Рисунок 1 – Залежність )( ** QfP   при дроселюванні (1) та ЧК (2)
З рис. 1 видно, що при дроселюванні на досягнення того ж значення пото-

ку, що і при ЧК використовується більше енергії. Тому розвиток частотнокеро-
ваного електроприводу в системах водопостачання є досить перспективним.
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