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Ziele der Arbeit:

• Entwicklung der parallelen Algorithmen zur 
Lösung von Problemen mit unterschiedlicher 
Komplexität;

• Konsolidierung und die anschließende Bildung 
von praktischen Fähigkeiten für die 
Programmierung von parallel МІМD Systeme;

• Entwicklung von Methodiken für die 
Fehlersuche in paralleler Programmen mit 
Hilfe von Emulatoren;



Aufgabe:

• Berechnung des Dynamisches-Netz-Objekt, 
oder komplizierten dynamischen System

• Untersuchung einer numerische n 
Rechenmethode(Adams-Bashforth-Methode)

• Entwicklung der sequentiellen Programm

• Analyse der parallelen Architektur 

• Entwicklung der parallelen Programm



Dynamisches-Netz-Objekt:

• Bj – Knoten(insgesamt 5)  

• Qi - Branche(Flüsse, insgesamt 10)

• H(Q1) – Quelle (der Lüfter)
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Dinamischesgleichungssystem
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Analytische Lösung:

Systeme Matlab 7.0.1



Sequentielle Programm

Lösung des Gleichungsszsteme, mit Menge von Iterationen(170), 
Mit Arbeitzeit und Kontrolle



Blokschema des parallelen Programm 



Lösung des Gleichungsszsteme
(paralleles Programm)
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Lösungzeit



Schlußfolgerung

• Sequentielles und Paralleles Programme lösen 
das Dinamischesgleichungssystem richtig.

• Emulationszeit von paralleles Programm ist 
sehr hoch, weil es viele Unterbrechungen 
benutzen.

• Debugging des parallelen Programme ist 
komplizierte Prozeß

• Alle Ziele sind erreicht.


