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При исследовании свободно летающих моделей планеров, самолётов, экранопланов встаёт во-

прос о их запуске. Данный вопрос актуален тем, что при исследовании, как правило, необходимо вы-
полнить большое количество пусков при этом обеспечив постоянные для этих пусков параметры: на-
чальный импульс, угол начальной траектории, положение модели по рысканью крену и тангажу и др. 

На сегодняшний день существует несколько способов реализации броска [1–3]. Первый способ: 
запуск модели рукой (рис. 1).  

 

 
 

Рис. 1. БПЛА WASP [1] 
 

К достоинствам данного способа можно отнести простоту и отсутствие необходимости исполь-
зования дополнительных средств. К минусам относятся не постоянство условий пуска, так как слож-
но каждый раз одинаково метнуть модель одинаково.  

Второй способ: запуск модели с леера (рис. 2). К достоинствам можно отнести простоту спосо-
ба и возможность запуска больших моделей, которые тяжело метаются рукой. К недостаткам отно-
сятся не постоянность условий пуска и отсутствие возможности исследования моделей экранопланов.  
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Рис. 2. Схема двух шнуровой резиновой катапульты [2] 
 

Третий способ: создание специального пускового устройства (катапульты). Катапульта, как бо-
лее сложное инженерное сооружение, может отвечать всем необходимым требованиям и в зависимо-
сти от своих размеров позволяет исследовать модели любых размеров и конфигураций, рис. 3. 

 

 
 

Рис. 3. БПЛА Orbiter [3]  
 

Первым вариантом стала катапульта для конкурса объявленного УИЦ «АИСТ» (учебно-
исследовательский центр «Аэрокосмических исследований студентов») факультета гражданской 
авиации и таможенного дела. Условия конкурса требовали создания катапульты для запуска микро-
моделей летательных аппаратов. Катапульта представляла собой трёх опорную конструкцию из двух 
ножек и направляющей, рис. 4. 

 

 
 

Рис. 4. Катапульта для запуска микромоделей ЛА 
 

Пусковое устройство обеспечивало постоянный начальный импульс и угол начальной траекто-
рии. К недостаткам можно отнести то, что положение по углу рыскания обеспечивалось навыками 
запускающего, а положение по тангажу, в большей степени, зависело от качества изготовленной мо-
дели. 

В развитие темы пусковых устройств было принято решение создания катапульты с разгонной 
направляющей. Наличие направляющей обеспечило бы постоянство параметров пуска и ориентации 
модели в пространстве. 
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Главной проблемой при проектировании данных устройств стало решение проблемы трения 
разгонного блока по направляющей. Рассматривались две альтернативных конструкции движения по 
направляющей – скольжения, рис. 5 и качения, рис. 6, 7. 

 

         
 
                 Рис. 5. Конструкция движения                                             Рис. 6. Конструкция движения 
                 по направляющей скольжения                                         по направляющей качения (в сборе)  

 
 

 
 

Рис. 7. Конструкция движения по направляющей качения  
(тележка в металлических направляющих) 

 
Конструкции позволяют метать различные по размерам, весу и конфигурациям модели, регу-

лируя усилие натяжения резинового амортизатора. 
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