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 Первый робот-манипулятор 



 



 



 



 



 



• 2020 - Модульный подход к проектированию 
роботов 

• 2024 - Полная автономность личного транспорта 

• 2028 – Новейшие медицинские микроботы 

• 2032 – Андроиды со способностями идентичными 
человекеским 

• 2036 – Освоение роботами 49% специальностей 

 

 

 
 

На основе: http://robotrends.ru/pub/1638/perspektivy-razvitiya-
robototehniki-do-2040-goda 

 



• Разделение компонентов робота на «модули» 

• Plug & Play 

• Операционная система с открытым исходным кодом 

• Приведение проектирования роботов к единому 
стандарту 

 

 

 

 

 
На основе: http://robotrends.ru/pub/1644/h-ros-unificiruet-i-
standartiziruet-moduli-dlya-robotov 


